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SERIE 40

Rada 40 je nejmodern&jsi produktova fada integrované automatizace LCD. Kombinace technologie, inovace a
upgradovanych funkci. Se sérii 40. Profelmnet predstavuje zcela propracovanou produktovou fadu, pokud jde
o0 schopnosti a funkce. zachovani univerzaini velikosti desky. UZivatelsky pfivétivé menu. rychla instalace.
jeden typ desky pro vSechny typy instalaci. trvanlivost v hardwaru. zabezpedeni instalaéniho programu.
Modely Fady 40 jsou:

4033 automatizace pro rolovaci vrata. posuvné brany. jednokfidlové kfidlové brany. bariéry.

garazova vrata 230VAC Automatizace

4050 pro posuvné brany. jednokfidlové kfidlové brany. bariéry. garazova vrata 24VDC

4114 automatizace pro dvojité motory 230VAC

4150 automatizace pro dvojité motory 24 VAC

CE PROHLASENI O
SHODE

Viyrobce L.PSARROS & SIA OE prohlasuje, Ze produkty 4050. 4033. 4 1 1 4 jsou v souladu s poZzadavky
evropskych smérnic SMERNICE O RADIOVYCH ZARIZENICH (RED) 2014/53 / EU a
ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA EMC 2004/108 / ES

a spliiuje vSechny pfislusné normy pro produkt v ramci téchto smérnic takto:

EN 62311:2008
EN 62368-1: 2014
EN 61000-6-1 : 2007 Profielmnet
EN 61000-6-3: 2007 + A1: 201 1
ENETSI 301 489-1
EN ETSI 301 489-3

EN ETSI 300 220-2 LABROS PSARROS
EN ETSI 300 220 -3-1 Electronics Engineer
EN ETSI 300 220 -3-2 Technical Director
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VAROVANI PRO MONTAZNIKY

1. POZOR! Zajistit bezpecnost lidi. je dilezité si precist vSechny nasledujici pokyny.
Nespravna instalace nebo nespravné pouziti vyrobku mlze zplsobit vazné zranéni
osob
2. Pfed zahdjenim instalace produktu si peclivé prectéte pokyny
3. Tento produkt byl navrZen a vyroben striktné pro pouziti uvedené v této
dokumentaci. Jakékoli jiné pouZiti, které zde neni vyslovné uvedeno, mlize ohrozit
dobry provozni stav produktu a / nebo byt zdrojem nebezpedi
4. Tyto pokyny uschovejte pro budouci pouziti
5. Pfed provedenim jakékoli Ulohy v systému. odpojte elektrickou energii
6. Ujistéte se, Ze pred systémem je namontovan diferencidlni spinac s prahovou
hodnotou 0,03 A
7.V zadném piipadé neménite soucasti automatizovaného systému
8. Nedovolte, aby se déti nebo dospéli zdrzovali v blizkosti produktu, kdyz je v provozu
9. Dalkové ovladace nebo jiné generatory pulsd udrzujte mimo dosah déti. zabranit
nedobrovolné aktivaci automatizovaného systému

1 0. UzZivatel se nesmi pokouset o jakykoli druh opravy nebo pfimé akce a kontaktovat
pouze kvalifikovany personal

1 1. Profelmnet jako vyrobce si vyhrazuje pravo provadét zmény v produktu

bez povsimnuti

12. Cokoli, co neni vyslovné uvedeno v téchto pokynech, neni povoleno

ELEKTRICKY A ELEKTRONICKY ODPAD
VYBAVENI (WEEE)

V souladu s evropskou smérnici 2002/96 / ES o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE)
je pfitomnost tohoto symbolu (obrazek 1) na vyrobku (vyrobcich) nebo

priivodni dokumenty znamena, Ze pouzita elektricka a elektronicka zafizeni (WEEE) by neméla byt
smichana s béznym doméacim odpadem. Pro spravné zachazeni.

k vyuZiti a recyklaci, odneste prosim tento produkt (y) na uréena sbérné mista, kde bude
bezplatné pfijat. Alternativné v nékterych zemich budete moci vratit své vyrobky mistnimu
prodejci po zakoupeni ekvivalentniho nového produktu.




403 3schéma zapojeni pro automatizaci rolovacich vrat,
posuvné brany, jednokridlé brany, zavory,
garazova vrata 230VAC
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4033 technicka charakteristika

Zdroj napajeni 230VAC /50 Hz

Max. Vykon motoru 1200W

Rozméry krabice 9.5cm X 4.5cm X 13cm

Rozmeéry ovladaci desky 7.5cm X 3cm X 10.5cm

Pojistka 230VAC 5A

Pojistka 24VAC 150mA

Napajeni Majaku 230VAC

Napajeni Fotoburiky 24VAC/100 mA

Kapacita ovladacl vyménitelnd pamét’ az 300 ovladacl
Pracovni teplota -20°C+60°C

Electrical connections

1 Faze

2 Nulak

1+3 Majak 230VAC

4 Motor common

5 Motor close (zavirani)

6 Motor open (otevirani)

7+10 Tlacitko - NO

8+10 Bezpecnostni lista- N.C

9+10 Fotoburiky - N.C

10 Koncové spinace a prislusenstvi bézné
11+10 Koncovy spina¢ ZAVRENO - N.C
12+10 Koncovy spina¢ OTEVRENO - N.C
13+14 Napajeni prislusenstvi 24VAC
15 Anténa




Schéma zapojeni pro automatizaci rolovacich vrat,
4050 posuvné brany, jednokfidlé brany, zavory,
garazova vrata na 24VDC
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4050 technicka charakteristika

Napajeni 24VAC

Max. Sila motoru 200W

Rozméry krabice 9.5cm X 4.5cm X 13cm
Rozméry Fidici desky 7.5cm X 3cm X 10.5cm
Pojistka 24VAC 10A

Baterie - pojistka 10A

Napajeni Majaku 24VDC /500mA

Napajeni Fotobunék 24VAC

Typ napajeci baterie 2X12V /6Ahin

Typ transformatoru Toroidal 20-24VAC /130VA
Kapacita ovladacd vyménitelna pamét’ az 300 ovladact
Pracovni teplota -20°C + 60°C

Elektrické zapojeni

1 + 20VAC

2 -20VAC

3-4 Baterie

4 Common(spolecny) Baterie & Majaku
5-4 Majak

6 Motor close (zavirani)

7 Motor open (otevirani)

8 Neni pouzit

9 Neni pouzito

10+13 Tlacitko -N.O

11+13 Bezpecnostni lista - N.C

12+13 Fotobunky -N.C

13 Koncové spinace a prislusenstvi bézné
14+13 Koncovy spina¢ ZAVRENO -N.C
15+13 Koncovy spina& OTEVRENO - N.C

o ALY




4114 schéma zapojeni pro automatizaci dvou motort
230V

£
g
B PETRILE
E LI
K S PR - .
g._ CODIFICATION  —» %
TRANSFORMER & c € TRIMMER N
MOTOR FORCE 2
CONTRAST I
TRIMMER E
4
& c € ENTER ESC | uP DOWN
L DECELERATION TIME
NV NV NN
LD3 LD4 LD5 LD6 LD8 w 0,000,000,
o o o o o
|24|25|26|27|28|29|
K1 K2 K3 K4 K5 ke | 9| 35| &8l 3 &
HEIREER
P al £/ 3| 5| s
w o [«]
7] (&) (]
2
™S
TERMINAL TERMINAL
12v M1 M2
000000000000 00000000000
|1|2|3|4|5|s|1|s|9|1 |11|12| |13 14|15|1s|17|1s|19|20|21|zz|23|
HEHEREEEEE R NEEEEEE z
> S| O]l a| 5| O] & =
HES B gl Al o]l E| 2| © 5l o
al 2| 2 sl © sl © o| %
| Wl o~ o| I
— w| Z| o o 12-24vDC Z 8 - -
2 F3 w [ '3 a
Z u El &
GND & 2 2 ol - 2l = _@E_
a Q Q j :ll w| «~
< < a2l 2 gl z|  Lock
< < ol o |44 @ E 12vDC
5 5 of 8 5
PN K 5
v ~
\ ol &
/ LN
T
'COMMON
PHOTOCELL 2 PHOTOCELL 1
12-24v 12-24v
ac /dc o o ac/dc o o
- + - + z O z - + - + z o z
X 27—~V I RX TX 7V N\ RX
[ N J 0000 ([ N J 0000
12-24‘/1|z| |1|234|5 12-24V1|2| |1|2|3|4|5|
ac/dc T T T T ac /de T
§ L [ §
4 L L ; L

I 10

™o — 1




41 1 4 Technicka charakteristika

Napajeni 230VAC/50Hz

Max. sila motoru 2400W in total

Rozmeéry krabice 25cm X19.5¢cm X10cm
Rozméry Fidici desky 13cm X13.5cm X 4.5cm
Pojistka 230VAC 5A

Pojistka 12-24VDC 500mA

Napajeni Majaku 230VAC

Napajeni Fotobunék 12 nebo 24VDC (jumper)
Napajeni zamku 12VDC

Kapacita ovladact vymeénitelna pamét’ az 300 ovladacl
Pracovni teplota -20°C + 60°C

Electrical connections

1 Zeméni 16+17 |Fotobunky1

2 Neni pouzit 17 Com (spolecny) prislusenstvi
3 Faze 18+17 |Tlacitko 1 +2-N.O

4 Nulak 19+17 |Bezpecnostni lista-N.C

5-6 Majék 230V 20+17 |Tlagitko Motor 1- N.O

7 Com(spolecny) Motor 1 21+22 |Zadmek 12VDC 5Watt

8 ZAVRIT (close) Motor 1 23 Anténa

9 OTEVRIT (open) Motor 1 24+25 |ZAVRENI kon. spina¢ M1 n.c.
10 Com (spole¢ny) Motor 2 25 COM kon. spina¢ M1 n.c.

11 ZAVRIT (close) Motor 2 26+25 |OTEVRENI kon. spinaM1 nc.
12 OTEVRIT (open) Motor 2 27+28 |ZAVRENI kon. spina¢ M2 n.c.
13-14 | Napajeni 12-24VDC 28 COM kon. spina¢ M2 n.c.
15+17 | Fotoburiky 2 29+28 | OTEVRENI kon. spina¢ M2 n.c.

n (B




41 50 Schéma zapojeni pro automatizaci dvou motor(
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41 50 Technicka charakteristika

Napéjeni
Max. Sila
Rozméry
Rozméry

Motoru

fidici desky

Pojistka 24VAC
Pojistka baterie
Pojistka 12-24VDC

Napéjeni
Napajeni
Napéjeni

Majéku
Fotobunék
zamku

Pojistka zamku
Typ baterie
Typ transformatoru

Kapacita

ovladacu

Pracovni teplota

Elektrické zapojeni

24 VAC

400W in total

25cm X19.5cm X10cm
13cm X13.5cm X 4.5cm

10A
10A
500mA
24VDC

12 nebo 24VDC (jumper)

12vDC
1A

2 X12V /6Ahr do série
Toroidni 20-24VAC/130VA
vyménitelna pamét az 300 ovladacu

-20°C + 60°C

O 0 N O U1 A W N —

(@)

11-12
13-15

+ 20VAC

- 20VAC

Baterie +

Baterie -

Maja +

Majak -

Motor 1 ZAVRENI
Motor 1 OTEVRENI
Motor 2 ZAVRENI
Motor 2 OTEVRENI
Napajeni 12-24VDC
Fotobunky 2

14+15
15
16+15
17+15
18+15
19+20
21

22

23

24

25

26

27

Fotoburiky 1

Com (spole¢ny) pfislusenstvi
Tlacitko 1+2 - N.O
Bezpecénostni lista - N.C
Tlacitko Motor 1-N.O

Zamek 12VDC 5Watt

Anténa

ZAVRENI kon. spina& M1 n.c.
COM kon. spina¢ M1 n.c.
OTEVRENI kon. spina& M1 n.c|
ZAVRENI kon. spina& M2 n.c.
COM kon. spina¢ M2 n.c.
OTEVRENI kon. spinaé M2 n.c.

n [/




NABIDKA NASTAVENI

Rada 40 disponuje pokrogilym systémem nabidek, ktery vyuZiva integrovanou klavesnici a
podsviceny LCD displej na desce, ¢imz usnadfiuje a urychluje konfiguraci a udrzbu. Logika
programovani je u vSech modell této fady stejna. UzZivatel postupuje podle stejnych krokd a
zasad.

HLAVNI LCD DISPLEJ

Jméno zakaznika

Kod  zakaznika

Kodovani o
A = Valivy keelog (PSR) B = O BT
Otevreny valivy

C =Pevné O O O O

D = Rolovani Profelmnet-PN

ENTER ESC UP DOWN
00 00

Pocet aktivaci Fidici desky Minuty o Tlagitko ESC:
Opusténi hlavniho menu nebo podmenu

provozu motoru

© @ Ticitka NAHORU a DOLU:

Prochazeni podnabidkami a nastavenimi. Rizna
Uzivatel miZe nastavit uroven kontrastu LCD nastaveni se cyklicky stfidaji, jak ukazuje

displeje nasledujici tabulka (tabulka na strané 13)

Ovlada¢ nastaveni kontrastu

@ Tiacitko ENTER:

Vstup do hlavniho menu a vybér /uloZeni
konfigurace

POZNAMKA: Pted instalaci doporugujeme seznamit se s klavesnici LCD displeje a
konfiguraénim menu

m 12




NABIDKA NASTAVENI

4033 4033 4050 4114/4150
TYP MOTORU TYP MOTORU
- ZAVERKA
- ZAVORKA S
g& PECNOS
ACEM
> ZAVERKA
2-KANALOVA
> POSUVNE
> KYVNA
- BARIERA KODOVANi KODOVANi
KODIFIKACE
| KODIFIKACE 5 KEELOQROLLING | - KEELOQ ROLLING
» KEELOQ ROLOVACI | - KEELOQ ROLOVACI | - ROZVICENI - OTEVRENE ROLOVANi
- OTVIRACIROLOVACI | > OTVIRACIROLOVACI | 5 PEVNE > PEVNE
> PEVNE > PEVNE > PROFELMNET > PROFELMNET
7 PROFELMNET | - PROFELMNET DALKOVE OVLADANI | DALKOVE OVLADANI
DALKOVE OVLADANI |  DALKOVE OVLADANI | - saAVE - SAVE
S oot > SAVE

IL(JI,&I?EET/P > BEZPECNOST > BEZPECNOST PRO
5 PES ULOZIT / > Bgﬁggggosw PRO PRO CHODCE CHODCE

uLOZIT o o

KANAL > UPLNE VYMAZANI | - UPLNE VYMAZANI
->UPLNE VYMAZAN| | 2 UPLNEVYMAZANI > | \iy\MAZANI UZIVATELE | - VYMAZAN| UZIVATELE

R, yymazANi uzIvATELE| VYMAZANIUZIVATELE | vZDALENY PRIKAZ | VZDALENY PRiKAZ
WyZDALENY PRikaz | PALKOVY PRIKAZ WIRSTORETERMINAL| | i oo ae
P IR. ULOZIT WIRSTORE SPINACE
HOTOCELL TERMINALOVE FOTOBUNKA TERMINALOVE SPINACE
PREPINACE TLAGITKO SMERU

y . FOTOCELULA 1
TLACITKO SMERU FOTOCELU BRZDA MOTORU o
VIOTORU L 3 FOTOCELULA 2

SMEROVE TLAGITKO | POHYB ZPET
Pohyb vzad Blikajici MOTORU ZPATKOVY | BEZPECNOSTNI TLAGITKO
oezpecnostni lista A M .

P POHYB , EEQ%ZB;;&KBA BEZPECNOSTNI HRANA
PROVOZNI GAS CAS Eii':\lic;_?f;g' AUTOMATICKE BLIKAK ZAMEK PROVOZM
AUTOMATICKEHO PROVOZN| DOBA AVIRAN GAS DOBA ZPOZDEN
ZAVIRANI PRO PESI AUTOMATICKE CRO PES| AUTOMATICKEHO

RS ) ZAVIRANI ZPOZDENI PRI
YK PINU ZAVIRANi GAS PRO | ZPOMALENI N OVUZAVIRAN]
CHODCE ZPOMALENI X ATEENI S )
POCATECNI SILA ZPOMALENI
KOD JAZYKA

POCATECNI SiLA
KOD JAZYKA

PIN JAZYK Ew
13

kédovani ovladaca

Ulozit

Caste¢né otevieni

uplné vymazani

vymazani uZzivatele

spinace konvokace

fotobunky 1
fotoburniky 2

tla¢itko, bezpe¢nostni lista
majak, zamek
Provozni doba, automatické
zavfeni, ¢as zpozdéni
zpomaleni pii
opétovném zavieni

PIN
Jazyk



NASTAVEN| — KONFIGURACE

Podle pozadovaného nastaveni postupuijte podle nasledujicich pokynu: Pro
pohyb v podnabidkach pouZzijte klavesy-> (nahoru)™ a DOWNJ (dold).
Pro vstup do kategorie nabidky—> stisknéte klavesu ENTER

4033 TYP MOTORU ENTER- pro vstup do menu
Pro navigaci v podmenu pouzijte klavesy UP™ a DOWNJY :
SLIDING, SWING, BARRIER, SHUTTER, SHUTTER DEAD-MAN,
ROZTAHOVACI ZAVORA 2 KANALY
ENTER- potvrzeni vybéru

POZNAMKA: - Pii stisknuti tiacitka UP na dalkovém ovladaci se

Zavérka DEAD-MAN motor ot&¢i ve sméru hodinovych ruci¢ek ™
- Motor se otaci proti sméru hodinovych rucicek pfi
stisknuti tlacitka DOWN na dalkovém ovladaci ¢

- 1.kanal™ a STOP

Zaverka 2 kandly > 2 kanély a STOP

TERMINALOVE SPINACE ENTER > ON ENTER - VYPNUTO

FOTOCELU ENTER > ON ENTER > VYPNUTO

4114 FOTOCELULA 1 ENTER> ON ENTER - VYPNUTO

4114 FOTOCELULA 2 ENTER > ON ENTER = VYPNUTO

TLACITKO ENTER-> NORMAL (start—stop—doli) ~ KROK - KROK (oteviit - zastavit — zavrit)
ENTER->  POUZE OTEVRENO (v pfipadé POUZE otevieni
zé&vory) ENTER-> NEAKTIVNI Neaktivni

BLINKER ENTER-> BLIKA (blika, kdyZ se motor pohybuije) k2 m‘;:yrz O;:l':r Zwl:;'kj;ygrz ol
ENTER-> STABLE (stalé svétlo po dobu 2 minut)

4114 ZAMKNOUT ENTER > ON ENTER > VYPNUTO

4114 CAS ZPOZDENI ENTER > ON ENTER » VYPNUTO

(1+2)

BEZPECNOSTNI HRANA ENTER > ON ENTER o i R ka8, 2 St

4033 BRZDA ENTER = ON ENTER = VYPNUTO

ZPOMALENI ENTER- VYPNUTO

ENTER-> 50 % (vychozi hodnota zpomaleni) ENTER->
10 %-50 % (pouzijte trimr fidici desky k
REDUSE (brzdny vykon)

Vychozi doba zpomaleni, 2 sekundy pfed koncem trasy. K

Model 4114 nastaveni doby zpomaleni pouzijte trimr na ovladaci desce.

B




NASTAVEN| — KONFIGURACE

Na zakladé poZadovanych nastaveni postupujte podle nasledujicich pokyna:

PROVOZNi DOBA

Pracovni doba

V ptipadé
motoru s
koncovymi
spinaci:

U motort bez
koncovych
spinaci - fyzické
zastaveni

Motory EP WING

V pripadé
modelu 4114 (2
nainstalované
motory):

Brana / Brany jsou v zcela zaviené poloze ~ Brénaje zcela zaviend

ENTER-> vstup do menu

- — spustilo se odpo¢itavani provozni doby
» LCD displej zobrazuje sekundy provozni doby
» Motor se za¢ne pohybovat jako indikator
« Provozni doba se automaticky ulozi, jakmile motor dosahne
koncového spinace

ENTER- , spustilo se odpo¢itavani provozni doby
* « LCD displej zobrazuje sekundy provozni doby
» Motor se za¢ne pohybovat jako indikator

ENTER-> na konci trasy ULOZTE provozni
dobu

ENTER- spustilo se odpocitavéni ¢asu pro
MOTOR 1

* « LCD displej zobrazuje sekundy provozni doby
MOTORU 1

» Motor 1 se zaéne pohybovat jako indikator

ENTER- na konci trasy ULOZTE pracovni ¢as pro
MOTOR 1

Po 1 sekund¢ se automaticky spusti pocitadlo ¢casu MOTORU 2

* Motor 2 se za¢ne pohybovat jako indikator

= ENTER - na konci trasy ULOZTE pracovni &as pro
MOTOR 2
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KODOVANI

ENTER- vstup do menu

stisknéte UP™ a DOWNJ pro navigaci v
podmenu

- ROLLING (KEELOQ) - ENTER

k potvrzeni vybéru
-  OPENROLLING - ENTER
(KEELOQ) pro potvrzeni vybéru

Oteviena kodifikace (plovouci kdd) ptijima riizné dalkové
ovladace od ruznych vyrobct

- FIXED -> ENTER
pro ovéfeni vybéru

- PROFELMNET - ENTER

pro ovéfeni vybéru
PROFELMNET je PN s proménnym kddem

POZNAMKA: Automatizace dokaZe pracovat pouze s JEDNOU kodifikaci. Sou¢asné pouziti
dvou rtiznych kodifikaci neni podporovano. Je nutné aplné vymazat predchozi pamét.

DALKOVE OVLADACE

PRIDANI DALKOVEHO OVLADACE NA DALKU
Pristupte k motoru brany (do blizkosti motoru).

aby se motor dal do pohybu, a drzte ho stisknuté,
dokud se motor nezastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte
tlacitko a okamzité stisknéte tlacitko nového ovladace.
Novy ovlada¢ je uloZen. Opakuijte tyto kroky, abyste na
dalku naprogramovali dal$i ovladace. Jakmile je pamét
Ina, nelze pridavat dalsi nové ovwée.

Model 4033
jen u tohoto typu
jednotky.

B s

ENTER - vstup do menu

> ULOZIT DALKOVE OVLADACE -> ENTER

Uzivatel zacne postupné tisknout ddlkové ovladace, které chce
ulozit. Motor se za¢ne pohybovat jako indikator ukladani
dalkovych ovladaca.

> ULOZIT KANAL NAHORU? - ENTER

Utivatel zacne postupné stisknout tladitka na ddlkovém ovladaci,
ktera chce ulozit pro prikaz spousté POUZE OTEVRENO

> ULOZIT KANAL DOLUV - ENTER

Utivatel zacne postupné stisknout tladitka, ktera chce ulozit jako
ptikaz spousté POUZE OTEVRENO
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DALKOVE OVLADACE: v podnabidce ,rest* se pohybujte pomoci tiaditek NAHORU a DOLU
N2

-  OVLADAC PRO PESI: - ENTER

Uzivatel za¢ne stisknout ovladace, které chce ulozit jako PEDESTRIAN
(¢astecné otevieni). Motor se zac¢ne pohybovat jako indikator ukladani
dalkovych ovladacu.

Timto tlacitkem na dalkovém - CAS PRO CHODCE
ovladaci se motor pohybuje po
urcitou dobu

Ulozte a ovéite vybér - stisknéte libovolné tla¢itko
klévesnice
- UPLNE VYMAZANI > ENTER>
ANO

Pfed uplnym vymazanim paméti BCD &S§flej potyrdi NE
vymazéani
DOTAZ: Jste si jisti? - ENTER>
ANO

Jste si jisti? - ESC -> NE

ENTER-> vstup do menu
> VYMAZANI UZIVATELE: vyberte Cislo uzivatele pomoci tlacitek
UPT™ a DOWN &
- ENTER> YES

> ESC > NE
Odstranéni uzivatele umoznuje odstranit pouze jeden dalkovy ovladac z paméti fidici desky

OTAZKA: Jste si jisti? - ENTER- ANO

Jste si jisti? >  ESC > NE
CISLO UZIVATELE: po stisknuti tla¢itka na dalkovém ovladaci se na hlavnim LCD displeji
zobrazi CISLO UZIVATELE

DALKOVE oVLADACE - ENTER > ANO =  ENTER> NE

BEZDRATOVY OBCHOD - ENTER - ANO - ZADAT- NE

v (BN
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SMER OTACENi MOTORU

AUTOMATICKE ZAVIRANI

Automatické zavieni

Pohotovostni
rezim
klimatizace >
Provoz

PEFRYECER SiLA

PEDESTRIAN TIME

Uzivatel musi nastavit:

- ENTER > Vpravo
- ENTER -> Vlevo

ENTER - Prejitna menu
ENTER > PRI
STISKU k| AVESY
ENTER >
VYPNUTO

pouzijte tlacitka UP1? a DOWNY pro rezim AUTO
— CLOSING stand-by nebo AUTO-CLOSING passage

AUTO-CLOSING - ENTER — Casovy Cita¢ pro

prichod spusténi klimatizace

ENTER > ULOZTE ¢as

AUTOMATICKE ENTER > Casovy spinad pro

VYPNUTI > spusténi klimatizace

pohotovostni rezim

ENTER > Ulozit &as

ESC > WwWJIT

ENTER - Plynuly rozbéh

ENTER - Normalni — na zakladé trimru

fidici desky

ENTER - PIny vykon motoru

ENTER N spusti se casomira, na LCD displeji se

zobrazuji sekundy PEDESTRIAN TIME

ENTER — uloZeni ¢asu
DALKOVE - DALKOVY OVLADAC PRO PESi (STRANA 17)
OVLADANI

POZNAMKA: V pfipadé modelu 4114: CAS PRO PESI~ je stav OTEVRENO motoru 1. Kdyz
uzivatel nastavi a ulozi PEDESTRIAN REMOTE, aktivuje se pouze motor 1
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PIN

ENTER > PRI

STISKU TLACITKA

ENTER >
VYPNUTO

PIN je Etyfmistné heslo, které uzamyka automatizaci. Bez tohoto PINu nemuiize uZivatel provadét
zadné upravy ani konfigurace na ovladacim panelu.

Uzivatel si zvoli Ctyfmistné heslo pomoci tlacitek UP™ a DOWN

JAZYK

ENTER >

ENTER =

potvrzeni vybéru

uZivatel si muze vybrat jazyk ovladaciho
panelu

ODSTRANENI| PORUCH — INDIKACNI
HLASENI NA HLAVNIM LCD DISPLEJI

TLACITKO

- na hlavnim LCD displeji se
ngrat%alI TLACITKO; kdyZ jej

tlacitko aktivuje
BEZPECNOSTNi HRANA

- na hlavnim LCD displeji se

gbrazl L,BEZPECNOSTNI HRANA,
kdyz uzivatel

aktivuje

FOTOCELU

- na hlavnim LCD displeji se
zqbrazi napis PHOTOCELL, kdyz
uzivatel

tuto funkci aktivuje
FOTOCELLA 2

- na hlavnim LCD displeji se

zobrazi ,PHOTOCELL 2 kdyz
uzivatel

ji aktivuje

VYPNOUT KONCOVY SPINAC
- zkontrolujte koncovy
spina¢

Otevrit koncovy spinac¢

- zkontrolujte koncovy
spinac

NEKOMPATIBILNi DALKOVY
OVLADAG

- nespravny kod

dalkového ovlafa(;e nika

DALI§0VY OVLADAC NENI
ULOZEN

- dalkovy ovlada¢ neni v
pameéti Fidici desky
UZIVATEL: 000

- Cislo ulozeného dalkového
ovladace

OTEVRENO: 5s

- motor se otevie na 5
sekund

OPEN?

- motor je zastaven, dalSim
pohybem je OPEN
ZAVIRANI: 7 s

- motor se bude zavirat po
dobu 7 sekund

ZAVRIT?

- motor je zastaven, dalSim
pohybem je ZAVRIT
A/C:14s

- Casovy Cita¢
automatického zavirani

OPM1:1s

- motor 1 se na 1 sekundu
otevie

OPM2:1s

- motor 2 se otevie na 1
sekundu

OPM1: ?

- motor 1 je zastaven, dalSim
pohybem je OTEVRENI
OPM2: ?

- motor 2 je zastaven, dalSi
pohyb je OPEN

CLM1:1s

- motor 1 se na 1 sekundu
zavie

CLM2:1s

- motor 2 se na 1 sekundu
zavie

CLM1: ?

- motor 1 je zastaven, dalSim
krokem je ZAVRENI

CLM2: ?

- motor 2 je zastaven, dalSim
krokem je CLOSE
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